POLITECHNIKA WARSZAWSKA

Zarzadzenie nr 1/2022
Dziekana Wydzialu Mechatroniki
z dnia 30 marca 2022 r.

w sprawie utworzenia na Wydziale Mechatroniki PW
komérki organizacyjnej - Lokalny O$rodek Projektowy Poludnie,
zwany dalej ,,LOP Poludnie”

Na podstawie § 3 ust. 3 Regulaminu organizacyjnego Politechniki Warszawskie;j,
stanowigcego  zalgcznik do  zarzadzenia nr  92/2019 Rektora PW  z dnia
4 grudnia 2019 r. w sprawie nadania Regulaminu organizacyjnego Politechniki Warszawskiej,
w zwigzku z uchwatg nr 12/2022 Rady Wydziatu Mechatroniki PW z dnia 23 marca 2022 r. w
sprawie wyrazenia opinii w przedmiocie utworzenia na Wydziale Mechatroniki Politechniki
Warszawskiej komoérki organizacyjnej — Lokalny Osrodek Projektowy Potudnie, zwanej dalej
,,LOP Potudnie”, oraz w zwigzku z porozumieniem nr 1820/7/Z30/2022 z dnia 17 marca
2022 r. zarzadza sie, co nastepuje:

§ 1

1. W celu wsparcia administracyjnego projektow wspoltfinansowanych ze Zrodet
zewngtrznych, na Wydziale Mechatroniki tworzy si¢ komoérke organizacyjng — Lokalny
Osrodek Projektowy Potudnie, zwang dalej ,,LOP Potudnie”, ktéra w systemie identyfikacji
jednostek i komorek organizacyjnych PW otrzymuje:

1) symbol: LOPPD;
2) kod: 11400040
2. LOP Potudnie tworzy sie na okres od dnia 1 maja 2022 r. do dnia 28 lutego 2023 r.
3. LOP Potudnie podlega organizacyjnie i merytorycznie dziekanowi Wydzialu Mechatroniki.

§2

Do zadan LOP Potudnie nalezy w szczegdlnosci:

1) wsparcie administracyjne dla oséb sktadajgcych wnioski projektowe, zatrudnionych na
Wydziale Mechatroniki, Wydziale Samochodéw i Maszyn Roboczych 1 Wydziale
Mechanicznym Technologicznym;

2) wsparcie administracyjne kierownikow projektdow wspodtfinansowanych ze Zrddet
zewnetrznych na Wydziale Mechatroniki, Wydziale Samochodow i Maszyn Roboczych i
Wydziale Mechanicznym Technologicznym;

3) wspdtpraca z COP w zakresie realizacji zadan zwigzanych z wnioskowaniem i realizacja
projektow finansowanych ze Zrodet zewngtrznych;

4) wspoélpraca z Biurem Projektu IDUB w zakresie realizacji zadan, w szczeg6lnosci w
zakresie sprawozdawczosci oraz kontroli wewnetrznej lub zewnetrzne;;

5) wsparcie obstugi ksiegowej jednostek w zakresie rozliczania i ewidencjonowania projektow
pozyskiwanych ze zrodet zewnetrznych dla Wydziatu Mechatroniki, Wydziatu
Samochoddéw i Maszyn Roboczych i Wydziatu Mechanicznego Technologicznego;

6) stale monitorowanie ryzyk projektowych dla projektow realizowanych przez Wydzial
Mechatroniki, Wydzial Samochodéow i Maszyn Roboczych i Wydzial Mechaniczny
Technologiczny;



7) archiwizacja dokumentéw projektowych dla projektéw realizowanych przez Wydziat
Mechatroniki, Wydziat Samochodéow i Maszyn Roboczych i Wydziat Mechaniczny
Technologiczny.

§3

Zarzadzenie wchodzi w zycie z dniem podpisania.
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